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Алгебраическое определение поведения
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S – транзиционная система, 

определяется, как наименьшее решение системы 
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Пример
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Все состояния  системы S попарно не эквивалентны

∆

∆

∈=

∉=

=

SfafAct

StatAct

basAct

},{)(

},{)(

},{)(



4

Наименьшее решение системы 

уравнений
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f выражение алгебры поведений

Теорема о неподвижной точке:

Соотношение  (2) определяет 

наименьшее решение системы (1) 
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Основная теорема
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Транзиционная система, определяемая поведением 

)(AFU ⊂Множество называется транзиционно замкнутым, если
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Замкнутое множество U есть транзиционная система:
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Доказательство использует представление поведения 

в виде предела его конечных аппроксимаций
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Лемма 1
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Отношение бисимуляции:                     

сохраняет множества
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Лемма 2
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Доказательство основной теоремы

Лемма 2

Транзитивность

Лемма 1

Лемма 2

Транзитивность


